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Laboratorio #4

Objetivos:
· Construir los vehículos Braitenberg para examinar su comportamiento.

Enunciado

Brazo Robótico
En este laboratorio se va a construir un brazo robótico y así poner en práctica la cinemática.
1. Construir el brazo robótico http://robotsquare.com/wp-content/uploads/2013/10/45544_robotarmh25.pdf.
2. Programar el brazo robótico para que mueva un objeto de un lugar a otro.
3. Controlar el robot por control remoto, mediante comunicaciones Bluetooth.
4. (Opcional) Realizar lo siguiente:
a. Escoger uno de los siguientes modelos para la construcción de otro brazo robótico: LARA (capítulo 17 libro “Intelligence Unleashed: Creating LEGO NXT Robots with Java” de Brian Bagnall), Modelo 1 o Modelo 2. 
b. Programar el brazo robótico para que mueva un objeto (bola) de un lugar a otro. En primer lugar el brazo baja hasta que el sensor de tacto detecta la bola y la agarra. Luego dependiendo del color realiza una acción, si es azul la mueve, en caso contario la deja en su sitio. 

Vehículos Braitenberg
En este laboratorio se va a construir los primeros cuatro vehículos Braitenberg y se examinará su comportamiento. Puesto que los vehículos requieren dos sensores del mismo tipo, un sensor adicional por grupo se proporcionará al comienzo del laboratorio.
1. Construir un robot de dos ruedas de base (o utilizar uno ya existente, puede ser el construido en el laboratorio 1).
2. Construir el vehículo # 1.
a. Utilizar sólo un sensor.
b. Alimentar el sensor de lectura para ambos motores.
3. Construir los vehículos # 2, # 3 y # 4.
a. Utilizar el sensor adicional dado al comienzo del laboratorio.
4. Observar el comportamiento del vehículo mediante pruebas, utilizando una fuente de luz.
5. Tratar de diseñar un vehículo propio mediante el uso de otro sensor con dependencia al motor y describir el comportamiento observado.

NOTA: Puede consultar estas referencias Braitenberg's "Vehicles" y Braitenberg Vehicles. Además, Braitenberg Tutorial.

Se debe entregar un documento en Word con el desarrollo de su trabajo, siguiendo el formato del documento: ..\Robotica\Material\Laboratorios\PlantillaReporteLaboratorio.doc. El laboratorio debe ser realizado en grupos de proyecto.
