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Mécanica de Robots 
  

1. Tema 

Mécanica de Robots y conceptos  básicos de  geometría espacial. 

2. Objetivos 
Comprender los conceptos generales del área de Robótica, sobre sensores, 

actuadores y el control de robots. 

3. Enunciado 
 

Se debe leer los siguientes capítulos y hacer lo siguiente: 

1. El primer capítulo del libro llamado Robotics: Control, Sensing, Vision, and 

Intelligence de Fu, K.S.; González, R.C. y Lee, C.S.G., que se encuentra en el 

sitio. Resuma el contenido del capítulo, poniendo las ideas principales 

entendidas de la lectura realizada. Debe realizar un mapa conceptual de este 

capítulo. (Grupo 1) 

2. El segundo capítulo del libro (solamente las secciones 2.1, 2.4 y 2.5) llamado 

“Apuntes de Robótica”, de Juan Domingo Esteve, que se encuentra en el sitio. 

Resuma el contenido del capítulo, poniendo las ideas principales entendidas de 

la lectura realizada. Debe realizar un mapa conceptual de este capítulo. (Grupo 

2) 

3. El tercer capítulo del libro llamado “Apuntes de Robótica”, de Juan Domingo 

Esteve, que se encuentra en el sitio. Resuma el contenido del capítulo, poniendo 

las ideas principales entendidas de la lectura realizada. Debe realizar un mapa 

conceptual de este capítulo. (Grupo 3) 

4. El cuarto capítulo del libro llamado “Apuntes de Robótica”, de Juan Domingo 

Esteve, que se encuentra en el sitio. Resuma el contenido del capítulo, poniendo 

las ideas principales entendidas de la lectura realizada. Debe realizar un mapa 

conceptual de este capítulo. (Grupo 4) 

5. El quinto capítulo del libro llamado “Apuntes de Robótica”, de Juan Domingo 

Esteve, que se encuentra en el sitio. Resuma el contenido del capítulo, poniendo 

las ideas principales entendidas de la lectura realizada. Debe realizar un mapa 

conceptual de este capítulo. (Grupo 5) 



6. Cada grupo debe estudiar y entender el contenido del capítulo asignado, y 

realizar una presentación, exponiendo en clase los mapas conceptuales 

realizados. Esto será evaluado como un quiz. 

Se debe entregar un documento en Word con el desarrollo de su trabajo, siguiendo el 

formato del documento: ..\Robotica\Material\Ejemplos\Ejemplo Documento.doc. 

La tarea debe ser realizada en grupos de proyecto. 

4. Desarrollo 
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